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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wytyczeniem trasy drogowej i zamarkowaniem punktéw wysokosciowych.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1 ST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodzg:

- pomiar wysokosciowy w osi i innych charakterystycznych miejscach trasy,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie parametrow tukdéw pionowych i poziomych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych w miejscach charakterystycznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

- Odtworzenie punktéw wysokosciowych w przypadku ich zniszczenia

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty giowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine".
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu osi trasy i punktéw wysokosciowych wedtug zasad
niniejszej specyfikacji sg:

- stupki betonowe

- pale i paliki drewniane

- rury metalowe

- Sruby stalowe

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowacé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza granicg robdét ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i diugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5
mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki® powinny mieé¢ diugo$é okoto 0,50 m i przekrdj
prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine".
3.2. Sprzet pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do wytyczenia trasy drogowe;j i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogbine".

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do wytyczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Osnowa realizacyjna- podstawowa (state punkty kontroli)

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejg¢ od Inzyniera Kontraktu dane zawierajace
lokalizacje i wspétrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera Kontraktu, Wykonawca powinien sprawdzi¢ i
zweryfikowa¢ doktadnosé wszystkich punktéw kontroli oraz uzgodni¢ wartosci z Inzynierem Kontraktu.
W celu unikniecia wszelkich rozbieznosci tak poziomych jak i wysokosciowych zobowigzuje sie
wykonawce do nawigzania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczenia trasy oraz obiektéw
inzynierskich i elementéw infrastruktury do punktéw osnowy podstawowej zlozonej, pomiarowej i

obliczonej jako jednolita sie¢.

Osnowa realizacyjno- robocza (okresowe punkty kontroli)
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W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez
Inzyniera Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o
wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy poziomej i

wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy powinny spetniaé¢

nastepujgce warunki:

- punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania rob6t oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

- odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ Srednio ok. 250 m a kazdy punkt powinien byc¢
oznaczony w sposOb zatwierdzony przez Inzyniera tak aby byt widoczny i fatwy do
zidentyfikowania,

- nalezy projektowa¢ ostone tak aby byta stata widocznos¢ do co najmniej dwéch sgsiednich
punktéw,

- sposob stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny by¢
zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne
GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zatwierdzone przez
Inzyniera Kontraktu, konieczne do ukonczenia robét. Wytyczenie powinno by¢ zgodne z podpunktem
».d” Osnowy realizacyjno- roboczej.

Wyznaczenie punktéw na osi

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodnosci z Rysunkami w oparciu o osnowy
wymienione w punktach: Osnowa realizacyjna- podstawowa (state punkty kontroli) i Osnowa
realizacyjno- robocza (okresowe punkty kontroli).

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do
rzednych projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchyiki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty
osi drogi odnoszac sie do istniejgcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inzyniera.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchyitki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty
osi drogi odnoszac sie do istniejgcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inzyniera.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w odlegtosciach
zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 m w odcinkach
prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojoéw poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy
nasypu oraz krawedzi przeciecia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczenia nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki.

Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtos¢ ta powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych
w Projekcie.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych nasypéw i wykopdw powinno odbywaé sie co 20 m oraz w
kazdym punkcie uzgodnionym z Inzynierem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine".

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wediug ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogbine".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
- 1 km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine".
8.2. Sposoéb odbioru robot

Odbidr robét zwigzanych z wytyczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiarébw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogbine".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- wytyczenie osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja Techniczna 0-1. Ogoblne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdbwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

Instrukcja Techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

Instrukcja Techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983

Instrukcja Techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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